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Leistungen

Softwareentwicklung in C und Assembler
Objektorientierte Softwareentwicklung C++
Software-Architektur
Mikrokontroller Programmierung
Treiber Implementierung

CAN / MOST
Entwicklung nach V-Modell und Automotive-SPICE

Requirements-Engineering
Changerequest-Management

Agiles Projektmanagement (Scrum, Kanban)

Entwicklung und Konfiguration AUTOSAR Projekte
Funktionale Sicherheit, Safety, ISO 26262

Softwareintegration, Version Control
Software-Testing
Automotive-Diagnose, OBD
Flashbootloader -, Firmware- Implementierung/Konfiguration

Interprozessorkommunikation

Inter-Ecu-Kommunikation

Memoryprotection (Partitioning, MPU)
Kryptostack Konfiguration (CycurHSM)
Kenntnisse, Software und Tools

Tätigkeitsbereiche:

· Diesel Motorsteuerung
· Car Infotainment
· Fahrerassistenzsysteme
· Autonomes Fahren

	Bereich
	Software, Tools, Kenntnisse

	AUTOSAR 4.x
	· Vector Davinci Konfigurator Pro / Developer

· Elektrobit Tresos



	Realtimeoperationsystems


	· Osek

· ERCOSek

· VxWorks

· QNX

· MicroC/OS 2 (Embedded Office)

· Zephyr



	Architektur
	· Autosar

· Model View Controller
· Enterprise Architect

· UML


	Entwicklungsumgebung
	· Eclipse

· Visual Studio Code

· Windriver Tornado

· GreenHills Multi



	Software-Integration /

Version Control /

Build
	· CMake

· Tasking Compiler/Linker
· Hightec Compiler/Linker

· Rational ClearCase
· Perforce
· Integrity (MKS, Windchill PTC)   
· SVN
· Git



	CAN
	· Vector Informatik Canoe

· PCan
· Vector Informatik Canape



	Debugger
	· Lauterbach Trace 32

· NEC Incircuit Emulator

· iSystems WinIdea


	Requirements-Engineering/ Changerequest-Management


	· Doors 

· Integrity / Windchill PTC
· ClearQuest


	Microcontroller:


	· Motorola MPC555

· Hitachi SH4

· Motorola HC12 

· Aurix Tricore TC36XD



	Safety, FUSI
	· Hitex Safety Pack 



	Testing
	· Unittesting, Systemtesting, HiL, SiL, 

· statische Codeanalyse (QAC, Polyspace)

· Razorcat Tessy

· Vector Cast



	Kommunikationsprotokolle, Bussysteme
	    CAN, Spi, MOST, XCP, TP 2.0, SAE J1939



	Treiberentwicklung
	     I/O, ADC, PWM, SPI, EEPROM, ..



	Kryptostack Konfiguration 
	· Elektrobit Tresos
· CycurHSM Konfiguration

· Escrypt Fa. ETAS




Referenzen:

Fa. Bosch GmbH 

Fa. Bosch Engineering GmbH

Fa. Bosch Blaupunkt GmbH
Fa. Harman Becker 

Fa. Valeo

Fa. Daimler AG / Entwicklung Fahrerassistenzsysteme Truck

Fa. Daimler AG / Entwicklung Fahrerassistenzsysteme PKW

Fa. MTU Friedrichshafen GmbH

Fa. ZF Friedrichshafen AG

Fa. Eeins GmbH
Fa. Alpine Electronics (Europe) GmbH

Fa. Visteon
Fa. Akka/MBTech

Fa. SMR Automotive Mirrors
Fa. Continental

Fa. New Tec GmbH
Fa. Schaeffler AG
Fa. Schaeffler Engineering
Aufzählung Projekte:

-
Steuergeräte-Kommunikation via CAN


Fa. Bosch, Feuerbach


Dauer: 01.09.98 - 28.02.99

-
Entwicklung von SW-Module für Common Rail Dieselmotor–Steuergerät 


Fa. Bosch, Feuerbach


Dauer: 01.09.99 - 30.08.01

- 
Entwicklung von SW-Module für ein Car-Media-System


Fa. Harman-Becker, Karlsbad


Dauer: 01.05.01 – 31.12.05
-
SW-Entwicklung für Common Rail Dieselmotor–Steuergerät 


Fa. Bosch Engineering GmbH

Dauer: 01.03.02 – 31.10.05

-
SW-Entwicklung Park Assist System (Kamera-Anbindung, Sensor-auswertung, Diagnose) Fa. Valeo


Dauer: 01.10.04 – Ende 2005

-
SW-Änderungen (Serien-Pflege) für ein Kfz-Kombi-Instruments

Fa. Bosch/Blaupunkt

Dauer: 01.05.05 – 30.08.05

- 
Implementierung kundenspezifisches On/Off für Car-Media-System


Fa. Harman-Becker, Karlsbad


Dauer: 01.01.06 – 30.04.07
-         Erstellung Frame-SW für Fahrer-Assistenzsystem 

          Daimler AG / Truck

          Dauer: 01.05.07 – 30.04.11
-         Entwicklung Fahrer-Assistenzsystem 

          Daimler AG / PKW

          Dauer: 01.05.11 – 31.12.13
-         Entwicklung Sub-Steuergerät für I/O-Handling eines Dieselmotorsteuergerätes
          Ort: MTU Friedrichshafen GmbH

          Dauer: 01.02.14 – 30.04.14

-         SW-Integration für Getriebesteuergerät
          Ort: ZF Friedrichshafen AG
          Dauer: 01.05.14 – 28.02.14
· Implementierung Funktionale Sicherheit

          Fa. Eeins für Valeo (Toyota)
          01.11.14 – 30.04.15

· Entwicklung CAR-Infotainment

Fa. Alpine Electronics (Europe) GmbH

01.05.2015 – 11.03.2016

· Entwicklung CAR-Infotainment

Fa. Visteon Electronics Germany GmbH

14.03.2016 – 30.09.2016
· Implementierung Funktionale Sicherheit

Fa. Eeins für Valeo 
01.10.2016 – 30.04.2017
· AutoSar 4.x Konfiguration und Integration für Türöffnungssteuergerät
Fa. Akka-MBtech

01.04.2017 – 30.04.18

· Entwicklung Kamera-Steuergerät

Fa. SMR Automotive Mirrors Stuttgart GmbH

01.05.18 – 31.03.2019
· Entwicklung Kamera-Steuergerät

Fa. Continental
01.04.19 – 29.02.2020
· Entwicklung Steuergerät automatisches Lenken und Bremsen

Fa. NewTec

01.03.2020 – 30.06.2024
· Konfiguration Hitex Safety-Pack, Entwicklung ADC Monitoring für Hybridgetriebe Steuergerät

Fa. Schaeffler Engineering

15.03.2024 – 30.11.2024

Projektbeschreibungen

· Wegfahrsperre Steuergeräte-Handshake via CAN
Fa. Bosch GmbH, Feuerbach
     Dauer: 01.09.98 - 28.02.99

Beschreibung:
     Implementierung des Handshakes zwischen einem Motorsteuergerät und 
     einem Diesel-Einspritzpumpen-Steuergerät via CAN. 

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

Intel-Mikroprozessor 80C196KT; CAN; 

Lauterbach Trace 32; Intel-Assembler; 
Applikationstool ETAS-VS100; Vektor CANalyzer
· Entwicklung  von SW-Module für Common Rail Dieselmotor–Steuergerät
     Fa. Bosch GmbH, Feuerbach

Dauer: 01.09.99 - 30.08.01
Beschreibung:

Erstellung von Teilfunktionen (z. Bsp. Abgasrückführung, Ladedrucksollwertberechnung, Digital/Analog-IO, ...) für ein Diesel-Motorsteuergerät von A-Muster-Stand bis Serienreife. 

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

V-Modell; Mikroprozessor Motorola MPC555;
     Echtzeitbetriebssystem ERCOS der Firma ETAS;
          Dokumentation mit ADOBE FrameMaker + SGML; 
          Versionsverwaltung mit Rational-ClearCase;
          LabCar in Verbindung mit dem Applikationstool INCA von ETAS;
          Debugger Lauterbach TRACE 32
· Entwicklung Car-Infotainment Personalisierung (Anbindung Steuergerät zur Fingerabdruckerkennung)
Fa. Harman-Becker GmbH

     Dauer: 01.05.01 – 31.12.05

Beschreibung:

Im Rahmen der Erstellung eines Multi Media Systems für Kraftfahrzeuge 
wurde die graphische Benutzerschnittstelle für den Personalisierungsbereich
des Systems (Benutzererkennung, -verwaltung, etc.) entwickelt. 
Hierbei wurde ein Steuergerät zur Fingerabdruck-Erkennung eingebunden, 
wobei die Steuergeräte-Kommunikation über MOST- und CAN-Bus realisiert 

wurde.
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:
OO-Programmierung mit C++; CAN; CANoe der Fa. Vector, 
Transportkanal TP2.0; MOST-Bus; Echtzeit-Betriebssystem VxWorks;

E-Umgebung Tornado von WindRiver; 
GUI-Erstellung nach Model-View-Controller-Konzept; 
Visual C++; Versionsverwaltung mit MKS und Perforce;

· Common-Rail Dieselmotor-Steuergerät
Fa. Bosch Engineering GmbH

Dauer. 01.03.02 – 31.10.2005
Beschreibung:
- Portierung der Funktionalität "Nockenwellenverstellung" von Benzinmotor auf 

  Dieselmotor 
- Einbindung von Modulen aus der Motorsport-Welt (Rundenerfassung,
  Aufzeichnung relevanter Systemdaten über Card Memory, ...),
- Ansteuerung doppelter Turbolader über PWM
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

CAN, Vektor CAN-Alyzer; Betriebssystem ERCOS (Fa. Etas); 
Adobe FrameMaker + SGML; Motorola MPC555;
Datenschreiber CardMemory; HIL-Tests am LabCar,
Applikationstool INCA (Fa. ETAS); Versionsverwaltung Rational-ClearCase; Debugger Lauterbach Trace 32
· SW-Entwicklung für Park Assist System

Fa. Valeo

Dauer: 01.10.04 – Ende 2005

Beschreibung:

  - Anbindung einer Rückfahrkamera zur Bildausgabe über Navigationsdisplay
  - Implementierung Diagnose
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

      CAN, Vektor-CANoe; Motorola HC12; DSP Mikro-Controller   

     „Blackfin“; Diagnose (Mitsui-Diagnose-Kernel)

· SW-Änderungen (Serien-Pflege) eines Kfz Kombi-Instruments

Fa. Bosch/Blaupunkt
     Dauer: 01.05.05 – 30.08.05

     Beschreibung:

        Serien-Kombi-Instrument wurde gemäß Kundenwunsch hinsichtlich 
        Warnmeldungen, CAN-Kommunikation, Reiserechner geändert.
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

         ASCET SD, DOORS, NEC Incircuit Emulator, CANoe

-     Implementierung kundenspezifisches On/Off für Car-Media-System 
      Fa. Harman-Becker GmbH

Dauer: 01.01.06 – 30.04.07
Beschreibung:

   - Umsetzung kundenspezifische Startup- und Shutdown-Verhalten 
   - Koordination des Start/Stopp interner und externer Komponenten.

   - Behandlung kritischer Systemzustände 
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

  MOST-Bus, Echtzeit-Betriebssystem QNX,
  Objektorientierte SW-Erstellung in C++, Versions-Verwaltung Perforce;
  MicroController Hitachi SH4; Harman Becker Framework Mocca V 2.0;
  Visual C++;
-   Erstellung Frame-SW für Fahrer-Assistenzsystem 

    Daimler AG / Truck

    Dauer: 01.05.07 – 30.04.11

    Beschreibung: 
    - Frame-SW Erstellung und Inbetriebnahme eines Fahrerassistenz-Steuergerätes 

      für LKWs.

    - Konfiguration Betriebssystem MicroC/OS 2 (Embedded Office) für 
      Speicherschutz, 
    - Implementierung Startup, Treiber_Entwicklung für Pin I/O, A/D-Wandler, SPI,   

      SCI, PWM
    - Konfiguration AUTOSAR-CANStack mit Vector Geny (CANbedded-Stack), 
      Vector Flashbootloader
    - Implementierung Interprozessorkommunikation (MPC555 – DSP) für Übernahme  

      Kameradaten
    - Erstellung Modultests

    Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

         MicroC/OS 2 (Embedded Office); Vector CANbedded (Geny); 
         Vector Flashbootloader; MPC555; Treiberentwicklung;
         Razorcat Tessy;

· Softwarepflege und Freigabe Fahrer-Assistenzsysteme PKW
 Fa. Daimler AG / PKW
 Dauer: 01.05.11 – 31.12.13

     Beschreibung: 
        Überarbeitung und Pflege von Fahrerassistenzsystem-Softwaremodulen, 
        Test und Freigabe der Systeme, Changerequestumsetzung, 
        Dokumentation (DoxyGen), Requirement-Management mit Doors, 
        Qualitätssicherung (Modultest, statische Codeanalyse (QAC), Polyspace)

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:
   Requirement- und Changerequest-Management mit Doors und Integrity 10;  

   Codeanalyse mit QAC, Polyspace; Dokumentation (DoxyGen); Doors;
· Entwicklung Sub-Steuergerät für I/O-Handling eines Dieselmotorsteuergerätes
Fa. MTU Friedrichshafen GmbH

01.02.14 – 30.04.14
Beschreibung:

   Einführung eines Slave Steuergerätes zur Durchführung des I/O-Handling 
   und der Signalumsetzung auf bis zu 4 CAN-Busse.
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   CAN-Protokoll SAE J1939; Rhapsody; Trace 32; OsekOS; MKS;
· Softwareintegration Getriebesteuergerät

Fa. ZF Friedrichshafen AG

01.05.14 – 28.02.14
Beschreibung:

  -Integration von AUTOSAR-Komponenten und Applikationscode
  -Einführung des Build-Prozesses
  -Implementierung FUSI-Komponenten

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Autosar; Rational-ClearCase; Rational ClearQuest; ClearCase cmake;

   Tasking Compiler und Linker;
· Implementierung funktionale Sicherheit

Fa. Valeo
01.12.14 – 31.04.2015
Beschreibung:

   Implementierung HW-nahe Monitore für FuSi in AUTOSAR-Steuergerät
   Einsatz von DaVinci der Fa. Vektor

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Serena Dimensions, ADC-Treiber
· Entwicklung CAR-Infotainment

Fa. Alpine Electronics (Europe) GmbH

01.05.2015 – 11.03.2016

Beschreibung:

· Implementierung und Umsetzung MOST-Function-IDs

· Pflege und Wartung BAP-Strecken

· Entwicklung CAR-Infotainment

Fa. Visteon Electronics Germany GmbH
14.03.2016 – 30.09.2016
Beschreibung:

Einführung von Performance-Messungen der Übertragungsstrecke CAN zu HMI-Display, Instrumentierung Signallaufzeiten über Dualprozessor-System (Autosar, Integrity, Linux) 
· Implementierung funktionale Sicherheit

Fa. Valeo
01.10.2016 – 30.05.2017
Beschreibung:

   Implementierung Safety-Module für AUTOSAR-Steuergerät

   u.a. Error Code Check (ECC) und ROM Test
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Serena Dimensions, WindRiver, CANoe
· AutoSar 4.x Konfiguration und Integration für Türöffnungssteuergerät
Fa. Akka-MBtech
01.04.2017 – 30.04.18

Beschreibung:
AutoSar 4.x Konfiguration und Integration der RTE, BSW, SWCs und CDDs

Konfiguration folgender Komponenten:
    - OS (trusted und nontrusted application, Taskmapping)
         - Interrupts
         - Startup, Initialisierung, Shutdown
         - XCP

         - Diagnoseservices

         - FEE, FLS und NvM
         - WDM
    - Variantenbildung Identymanager

    - RTE-Konfiguration

    - CAN-Signal-Mapping, 
    - Portinterfaces
    - DID-Mapping
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

iSystems, CANoe, CMake, Vector Davinci Konfigurator Pro, EB Tresos, Vector Canape
· Entwicklung Kamera-Steuergerät

Fa. SMR Automotive Mirrors Stuttgart GmbH
01.05.18 – 31.03.19
Beschreibung:

   Autosar Konfiguration 4.2 (BSW, RTE)

   Einführung Memory Protection (Aktivierung MPU)

   Softwareerstellung Safety-Relevante CDDs

   Erstellung und Durchführung Unittests mit VectorCast
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

VectorCast, Davinci Konfigurator Pro, Davinci Developer, SVN, GreenHills Multi, 

iSystems WinIdea
· Entwicklung Kamera-Steuergerät

Fa. Continental
01.04.19 – 29.02.2020
Beschreibung:

   Autosar 4.2 Konfiguration COM, BswM, EcuM, Memory-Stack NvM

Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Elektrobit Tresos, IMS, Lauterbach Trace 32

· Entwicklung Steuergerät automatisches Lenken und Bremsen

(autonomes Fahren)

Fa. NewTec
01.03.2020 – 30.06.2024
Beschreibung:

   Autosar 4.2 Konfiguration 
       Basis-SW (Com-Stack, OS, RTE, Mem-Stack, ..)

       MCAL

   Erstellung Architektur (Enterprise Architect, Vector Davinci Developer, DSpace 

                                       SystemDesk)

   FUSI (26262, ASIL D Steuergerät)

   BSW, SWC Integration
   Update, Integration EB Tresos ACG, ACP

   Implementierung Steuergeräte-Kommunikation (Can)

   Konfiguration Crypto-Stack (PlugIn Erstellung)
   Mikroprozessor Aurix Tricore TC36XD
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Elektrobit Tresos, 
   Version Control Windchill PTC
   Lauterbach Trace 32
        Vector-Tools (Canoe, Davinci-Devolper)
· Konfiguration Hitex Safety-Pack, Entwicklung ADC Monitoring für Hybridgetriebe Steuergerät

Fa. Schaeffler Engineering

015.03.2024 – 30.11.2024

Beschreibung:
         -Konfiguration und Inbetriebnahme des Safety Packs der Firma Hitex

     (Startup und Runtime Tests) mit Elektrobit Tresos

         -Implementierung der ADC Monitore nach Infineon Safety Manual für Aurix 

          TC364
Eingesetzte Tools, Testumgebung, Plattform, Programmiersprachen:

   Elektrobit Tresos, 

   Version Control Windchill PTC

   Lauterbach Trace 32
        Vector-Tools

        Microprozessor Aurix TC364
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